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NISSAN DATA DICTIONARY

Ta slovar podatkov opisuje podrobnosti o podatkin o vozilu, ki jin lahko zahtevate, jasno kategorizirane za lazji dostop. Upos , da se in vrsta telematskin podatkov lahko razlikujeta glede na vase vozilo, pogonski sistemn, model in prisotnost/odsotnost navigacie.
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ifil B il
1 v v v 4 v Opisni podatki VIN \dentifikaciska Stevilka vozia, kije enkrat dodeljena vsakemu avtomobilu, K| o+ pefined Not Defined Not Defined Not Defined Ni opredeljeno 1
ga proda Nissan.
2 v v v v v Opisni podatki Timestamp. &as, ko so bili podatki pridoblieni Not Defined Not Defined Not Defined Not Defined Ni opredeljeno 2
ifil B i d
5 . N N N N Opisni podat User o Identifikaciska Stevika, ki se dodel vsaki osebl, ki se je registrirala kot clan | o o o Not Defined Not Defined Not Defined Niopredeeno 3
Nissanoveqa proarama
4 v * x * x Opisni podatki BCM_PositionDriverSide Poloza) na voznikovi strani (volani na levi strani / volanu na desni strani) integer o o o1 {'0""Leva stran","1"'Desna stran'} 4
prevozeni kilometri vozila
5 v v v v v |Steviio prevozenin kilometrov StatusDistanceTotalizer Opomba: Popravijena vrednost, zato se lahko nekoliko razlikuje od prikaza | float 0 2600000 km Obseg 0-2600000 Enota: km 5
na instrumentni plosci
Popravijena vrednost prevoZenih kilometrov. Ta vrednost se izracuna le, ce
6 * v v x x Stevilo prevozenih kilometrov StatusDistanceTotalizerComputed pravl P float 0 2600000 km Obseg: 0-2600000 Enota: km 6
ie enota razdalie nastaviiena na »milie«.
7 x x v x x Stevilo prevozenih kilometrov DistanceTotalizerUnit Enota razdalie za prevozene kilometre, prikazana na armaturni plosgi integer o o km {'64""km",'96""milja"} 7
8 v v v x x Geolokacija LocationLatitude Geografska irina vozila double -90 90 ° Obseg: -90 - 90 Enota: * 8
° v v v * * Geolokacija LocationLongitude Geografska dolzina vozila double -180 180 . Obseg; -180 - 180 Enota:* 9
0 v v v * * Geolokacija LocationHeading Smer voznje viden na prikazovalniku float o 360 - Obseg; 0 - 360 Enota:* 10
n v v v x x Geolokacija LocationSource Vir podatkov o geolokaciji integer o o o {'0"" AT AIVI', 2" Ni na voljo™) n
Pokaze, ali so podatki o lokaciji veljavni. Ce niso, se uporabi zadnja znana N . .
2 v x x x x Geolokacija Locationvalidity P Urvel P K integer 0 o 0 {0""Veljavno’ 1" Neveljavno”"2"Ni na voljo’} 2
veliavna lokaciia.
B M * * * * Geolokacia Lastknownlocationaltitude Nadmorska visina vozila integer -20000 20000 m Obseg: 20000 - 20000 Enota: m 3
Preostala koli¢ina goriva v rezervoarju za gorivo, kot je prikazano na
% v x x x x Avtonomiavozia FuelGaugeDisplayvalue g uzag Jep integer 0 100 0 Razpon: 0 - 100 Enota: % %
goriva na instrumentni plo&i
s v v v * x| avtonomiavozia FuelLowtevel Stanje indikatorja nizke ravni gorva integer o o o {0"*Raven goriva OK'"I"Nizka raven goriva'} 5
6 x * x v x Avtonomija vozila FuelDisplayedLevel Koli¢ina goriva v rezervoarju. Opormba: O pomeni rezervo® float o 80 L Obseg: 0 - 80 Enota: L 6
Trenutno stanje napolnjenosti baterie, prikazano na instrumentni ploci
7 v v v x v Avtonomiavozia EVHVBatteryEnergyLevel Je napolni Ye.pr L float oot 100 o Razpon: 0 - 100 Enota: % 7
("0""Ni zahteve za prikaz (polnilni kabel NI prikljucen)""1""Polnilni kabel je prikjjucen”
18 v x x x v Avtonomija vozila EVChargePlugConnected Stanje povezave polnilnega kabla integer o o 0123] ¢ o e priy )‘, . ep Y 8
pogonskega sklopa ni mogoé- kabel je prikjjucer 'Vrednost ni na voljo"}
status polnjenja - nekaj podrobnosti -
polnjeny P R {0"*Brez polnjenja”1"'¢akanje na natrtovano polnjenje"2""Polnjenje zakjuteno"
#9:V2G - stanje pripravijenosti: vozio je pripraviieno vracati energijo v
. N " v teku""4""Napaka pri polnjenju”,'5""¢akanje na trenutno polnjenje”;
omrezje ali se polniti iz omreZja, kar zmanjsuje porabo fosiinin gorivy
> y odprta: dobrodogli v MMI - multimedijski vmesnil olnjenje ustavljeno (SOC - stanje
obdobjin najvedje obremenitve omrezja. [0110,1112131415234, S
19 v * * x v |avtonomiavozia Chargestatus integer o 0 napolnjenosti ni polno)’"8""Polnjenje se nadaliuje pri polnem SOC - stanju 9
#10V2L - aktivno stanje: vozilo postane vir energije za naprave ali orodja. 789 o I
N 8 N napolnjenosti’"9""\/2G-Vehicle-to-Grid (vozilo v omreZje")""10""V2L-Vehicle-to-Load (vozilo do
#11:V2G v praznjenju: vozilo posilja energijo v omrezje in zmanjsuje porabo i N .
fosin oty porabnika) zunaj vozila' 'V2G-Vehicle-to-Grid (vozilo v omreje) praznjenje’, "12"V2G-Vehicle:
9 L to-Grid [vozilo v omreZje) polnjen v Uporabi*15"Ni v uporabi’}
#12V2G v polnjenju: vozilo se polni iz omrezja do Zelene ravni
Vrsta polnjenja
“V2H - Vehicle-to-Home" je moznost uporabe vozila za napajanje osebne {'0""Brez polnjenja" "1 2""Hitrejse polnjenje” 3" Hitro
20 v v B * *  |Avtonomia vozia HVBatteryChargeType hide. "V2G - Vehicle-to-Grid" je zmoznost uporabe vozila za zagotaviianje  |integer o o 101254567891 Ultra hitro""6""Ni v uporab! 20
energije nazaj v omreZje. To lahko pomaga stabilizirati omrezje v obdobjin
najvecjega povprasevanja. Ta funkcija trenutno ni v uporabi (2025).
2 * * * * v Avtonomija vozila ChargeStartDate Datum in &as zacetka polnjenja - UTC Not Defined Not Defined Not Defined Not Defined Nidolo¢eno 2
22 * * * * v Avtonomija vozila ChargeEndDate Datum in &as konca polnjenja - UTC Not Defined Not Defined Not Defined Not Defined Nidolo¢eno 22
3 * * * * v Avtonomija vozila ChargeDuration Trajanje polnjenja (v sekundah) float min Obseg: vsi Enota: s 23
Status polnjenja - OK: pravilno zaklju¢eno, ERROR - prislo je do napake in
24 x x x x v Avtonomia vozila ChargeEndStatus. polnjen; P U prisio) P integer "ok’ "napaka’) 24
polnienie morda ni zakliu¢eno
= - * - * Y |Avtonomia vozila ChargeEnergy Energija pridobliena med polnjenjem float o 100 kW Obseg 0 - 100 Enota: kiwh 25
26 * * x x v Avtonomija vozila ChargestartBatteryLevel SOC baterije na zacetku polnjenja, viden na prikazovalniku float. 001 100 % Obseg: 0 - 100 Enota: % 26
27 * * * * v Avtonomija vozila ChargeEndBatterylLevel SOC baterije ob koncu polnjenja, viden na prikazovalniku float 001 100 % Obseg: 0 - 100 Enota: % 27
28 v v v * * Informacije o poti SpeedDisplayedvalueinkmh Hitrost vozila, kot je prikazana na instrumentni plosei float 0 4094 o Doseg: 0 - 4094 Enota: km / h 28
29 v * x B B Informacie o poti nit Enota za merjenje hitrosti za vozio integer o o o1 {0""Enota hitrosti v km/h',1""Enota hitrosti v mph’y 2
Kako hitro se gred motorja vrti v minuti v danem trenutku (v/min = vrtijaji -
30 v * * * * Informacie o poti EngineRPM g y ¢ a o 0 819175 o Obmotje 0 - 819175 Enota: vt / min 50
na minuto)
Ti podatki kaZejo razmerje odpiranja stopalke za plin za nadzor menjave
3 x v v x x Informacije o poti AcceleratorPedalOpeningRatio prestav pri samodejnemn menjalniku (AT) in brezstopenjskem menjalniku  [float ) 125 o Razpon: 0 - 125 Enota: % 3
(CVT). Je merilo ekonomiénosti porabe goriva.
Odstotek navora motorja (skala 0-125 %) odstotek lahko za kratek ¢as
32 v = * = * Informacije o poti EngineRawsensor preseze nazivno najvisjo vrednost 100 %, na primer v primeru "prevelikega |float o 125 0 Razpon: 0-125 enota% 32
3 ia"
33 v * * * * Informacije o poti ruiseControlDi hitrosti za adaptivni tempomat integer o 255 o Razpon: 0 - 255, enota: km/h 33
('0""Brez prikaz: Kratka razdalja’ ‘Srednja razdalja’ Dolga razdalja",'4" "Predpisana
34 v x x x x Informacije o poti ruiseControlDisplayDi g razdalje od »vozila spredaj« za adaptivni tempomat integer o o 01234567 ¢ P . v Sredn v < v ” 34
zaznana razdalja’’5"'Zelo dolga razdalja"'6""Rezervirano','7"Rezervirano"}
B . {'0""Ni zaznanega cilja","1""Dolga zaznana razdalja",'2"Srednja zaznana razdalja"'3""Kratka
Vizualni prikaz razdalje od "vozila spredaj’ na zaslonu adaptivnega |
35 v x x x x Informacije o poti ACCTargetDistanceDisplay empomots integer o o (012345671 zaznana razdalja""4""Predpisana zaznana 35
razdalia’s"" "6 rvirano”
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w no
0" Varnostni pas ni nadzorovam' 1" Vamostni pas odpet’, 2'7Varnostni pas je pripet’, 3N
36 v v v x x Informacie o poti SeatBeltFirstRowDriver Status voznikovega varnostnega pasu integer o o (0123 :ya oo s pas odp pas e prips 36
Stanje varnostnega pasu potrika v prvi wsti v sredini, Vrednost "Varnostni (0"Varnostni pas ni nadzorovan'1*"Varmostni pas odpet’"2"Varnostni pas je pripet’’3'Ni
37 v * B * x| informacie o poti SeatBeltFirstRowCenter v 93 pasu D o ) integer o o 101231 ¢ ostne: Pas odps pasjeprio 57
pas ni nadzorovan’, ¢e v prvivrsti ni osrednjega sedeza navoljo
0" Varnostni pas ni nadzorovan' 1" Vamostni pas odpet’, 2°*Varnostni pas je pripet’, 3N
38 v v v x x Informacie o poti SeatBeltFirstRowPassenger Stanje varnostnega pasu sopotnika v prvi vrsti integer 0 o 101231 f_ﬁ o P pas odp pas e prip 38
Status srednjega vamostnega pasu v drugi vrsti. Vrednost "Varmostni pas "0"Varnostni pas ni nadzorovan' T Vamostni pas je odpet'2"Varmostni pas Je pripet”3"Ni
39 v v 4 x * Informacie o poti 1dRowCenter veg 92 P 9 N P35 | iteger 0 ° (0123 ¢ P pas je odpe pas e pripe 39
ninadzorovan’, ée v drugiwrsti ni sredinskega sedeza navojo
Status levega varmostnega pasu v drugi visti Vrednost "Varmostni pas ni (0" Varnostni pas ni nadzorovan' 1Varmostni pas je odpet''2"'Varmostni pas Je pripet’’3"Ni
40 v v v x x|informacie o poti SeatBeltsecondRoweft < 93 pasuv Arug P integer o o 101231 ¢ ostnie pasieodp pasiepri 0
nadzorovan" v primery, da ni sedeza v drugi st navoljo'
Status desnega vamostnega pasu v drugi vrsti. Vrednost “Varnostni pas ni (0"Varnostni pas ni nadzorovan'/ T Vamostni pas e odpet'2"Vamostni pas e pripet’;
“ v v 4 x * Informacie o poti 1dRoWRIght g g2 pasu v drugi P integer 0 ° (0123 ¢ P pas je odpe pas e pripe &
nadzorovan" v primery, da ni sedea v drugi vrsti navojo
Status srednjega varmostnega pasu v tretjivrsti, Vrednost "Varnostni pas (0"Varnostni pas ni nadzorovan' 1" Varmostni pas odpet’2"Varnostni pas je pripet’3'Ni
P v x x x x Informacije o poti SeatBeltThirdRowCenter veg 'ga pasulvtrel) P35 integer 0 0 01231 N T P pas adp pasJe pripe 42
ninadzorovan® v primeru, da ni sedeza v treti st navoljoy
Status levega vamostenga pasu v tretj vrsti. Vrednost "Varnostni pas ni ("0"Varnostni pas ni nadzorovan' TVamostni pas odpet’ 2*#Varnostni pas e pripet’’
43 v x x x x Informacije o poti SeatBeltThirdRowLeft o 'ga pasu v trefj P integer o ° (0123 ¢ P pas odp pas e prips 4
nadzorovan" v primery, da ni sedeZa v tretj wsti navojo
Status desnega vamostnega pasuV tretj wsti Vrednost "Varmostni pas i (0"Varnostni pas ni nadzorovan' 1" Varmostni pas odpet’2"Varnostni pas je pripet’’3'Ni
44 v x B * x| informacie o poti SeatBeltThirdRowRight 9 98 pesuvirey s integer o o 101231 ¢ ostnie: pas ode paslepr 44
nadzorovan' v primery, da ni sedeza v tretj vrsti navoljoy
Prisotnost potnikov.
*Prisotnost": teza, ki jo zazna senzor (vkjuéno z zvalmi al prtijago)
45 i * * * *x [informacie o poti PresencePassenger *Odsotnost: teza i bila zaznana. "Neznano®: varnostni pas pritrjen. *Ni | integer o 0 0723] £0""Ni nadzorovano'"1**Prisotnost’ 2" Odsotnost’, '3 Neznano'y 45
nadzorovano': i senzorja na sedezu (ali brez sedeza)
Prisotnost potnika na srednjem sedezu prve vrste.
*Prisotnost’: teza, ki o zazna senzor (vkljuéno z zvaimi al prtijago)
46 v B * x * Informacie o poti CustomerPresenceFirstRowCenter ) rezak or (djucno priago). integer 0 o 101231 {£0°"Ni nadzorovano " 12" Odsotnost’ 3" Neznana’} 46
‘Odsotnost” teza ni bila zaznana. ‘Neznano": varnostni pas pritrjen. “Ni
nadzorovano': i senzorja na sedezu (ali brez sedeza)
Prisotnost potnika na srednjemn sedezu v drugi vrst.
*Prisotnost": teza, ki o zazna senzor (vkljuéno z zvaimi al prtijago)
a7 v x x * * |informacie o poti CustomerPresenceSecondRowCenter . Jrerak or (vdjuene prijago). - integer o 0 (01231 0""Ni nadzorovano; 1" Prisotrost” leznano’) a1
‘Odsotnost* teza ni bila zaznana. “Neznano": varnostni pas pritrjen. “Ni
nadzorovano': i senzorja na sedezu (ali brez sedeza)
Prisotnost potnika na levern sedezu v drugi vrsti
*Prisotnost’: teza, ki o zazna senzor (vkljuéno z zvaimi al prtijago)
a8 v B * x * Informacie o poti CustomerPresencesecondRowLeft ) rezak or (djucno priago). integer 0 o 101231 {£0°"Ni nadzorovano " 12" Odsotnost’ 3" Neznana’} 48
‘Odsotnost” teza ni bila zaznana. “Neznano": varnostni pas pritrjen. “Ni
nadzorovano': i senzorja na sedezu (ali brez sedeza)
Prisotnost potnika na desnem sedezu v drugi vrsti
*Prisotnost": teza, ki o zazna senzor (vkljuéno z Zvaimi al prtijago)
49 v B * x * Informacie o poti CustomerPresencesecondRowRight ) rezak or (djucno prijago). integer 0 o 101231 {£0°"Ni nadzorovano " 12" Odsotnost’ 3" Neznana’} 49
‘Odsotnost teza ni bila zaznana. ‘Neznano": varnostni pas pritrjen. “Ni
nadzorovano': i senzorja na sedezu (ali brez sedeza)
Prisotnost potnika na srednjem sedezu v tretj vrsti
*Prisotnost": teza, ki o zazna senzor (vkljuéno z zvaimi al prtijago)
50 v B * x * Informacie o poti CustomerPresenceThirdRowCenter ) “teza ki or (jucno priago). integer 0 o 101231 {0°"Ni nadzorovano’ 1" Prisotnost’ 2" “Odsotnost” 3" "Neznano"y 50
‘Odsotnost” teza ni bila zaznana. ‘Neznana":varnostni pas pritrjen. “Ni
nadzorovano': i senzorja na sedezu (ali brez sedeza)
Prisotnost potnika na levern sedezu v tretj vrsti
*Prisotnost’: teza, ki o zazna senzor (vkljuéno z Zvaimi al prtijago)
5 v x x x x Informacie o poti CustomerPresenceThirdRowLeft ) rezak or (djucno priago). integer 0 o 101231 {£0°"Ni nadzorovano " 12" Odsotnost’ 3" Neznana’} 51
‘Odsotnost” teza ni bila zaznana. “Neznano": varnostni pas pritrjen. “Ni
nadzorovano': i senzorja na sedezu (ali brez sedeza)
Prisotnost potnika na desnem sedezuv tretj wrsti
*Prisotnost’: teza, ki o zazna senzor (vkljuéno z Zvalmi al prtijago)
52 v B * x * Informacie o poti CustomerPresenceThirdRowRight ) rezak or (djucno prijago). - integer o o 01231 0°*Ni nadzorovan - leznano’y 52
‘Odsotnost” teza ni bila zaznana. “Neznano": varnostni pas pritrjen. “Ni
nadzorovano': i senzorja na sedezu (ali brez sedeza)
VKlop/izkiop samodejnega zaviranja v sil (AEB) in opozoriia pred frontalnim 0" AEB IZKLOPLIEN / FCW IZKLOPLJEN', "AEB IZKLOPLJEN / FCW VKLOPLIEN' 3""AEB
53 v x x x x Opozorila varnosti sistema ActivationStateFCW p/izidop Ineg: v (AEB)in op P integer 0 0 10131 N / « / 53
trkom (FCW) VKLOPLJEN / FCW VKLOPUEN'}
(0"Senzor zaznavanja trka deluje’, 1" Okvara senzorja trka zadaj',2'Okvara senzorja pri
54 v v v x x Opozorila vamosti sistema Crashbetectionoutoforder Status okvare senzorjev trka integer 0 o (0123) o : e g o e 54
bognem ali ¢elnem trku'"3"*Okvara senzoria zaznavania trka')
Stanje opozorine luéke MIL:
0:MIL lugka IZKLIUCENA: normalno stanje
1 MIL luéka VKLIUCENA: 0znacuje napako,
55 v v v « x| opozorila varosti sistema StatusMIL_ LampRequest Je nep integer o 0 o O™MIL izKlopliena’ 1" MIL vilopliena’ 2" MIL utripa - visoka resnost’, '3 MIL samotest’y 55
2 MIL luéka utripa: oznacuje resnejéo napako, npr. tveganje pogkodbe
katalizatorja - motor e treba stati takoj ko je to varno.
3 Samotest MIL: luéka se prizge za preverjanje praviinega delovanja
56 v v v * x| opozoriavarnosti sistema ESCABSMalfunction Stanje okvare sistema ABS integer 0 o 0 {0"Ni okvare ABS'/T"Okvara ABS'} 56
57 v * B = x| opozoriavarnosti sistema CrashairbagMalfunction Stanje okvare sistema zra¢nih blazin integer 0 0 0 {'0"Ni okvare sistema zra¢nih blazin',"1"*Okvara sistema zraénin blazin') s7
Status Iucke SLOW: prikazuje aktivaclo kone Zelva', ki oznacuje nacin
58 v x x x x Opozorila varnosti sistema PowerLimitationAlert prikazuj v 4 integer 0 o 0 {0""Brez opozorila','1"*Opozorilo'y 58
omeiene moti
Stanje indikatorja AEB. Opozoriia o pripravienost, aktvnem zavranju in (0"Ni prikaza, 1" AEB izkioplien
59 v x x x x Opozorila varnosti sistema AEBStatusDisplay N ’ P priprav Y integer o 0 o oo " 2
napakah sistema. okvara’'6™Zadetno”’ 7" Niv uporabi}
Stanje okvare sistema za pomoé pri zaviranju v sl sistem porablja
60 v x B * x| opozoriavarnostisistema AFUFailure elektriéni motor za pomoé pri zaviranju, sporoéilo pa se prikaze le privozili| integer o o o 0°Ni okvare zaviranja v sillI"*Okvara zaviranja v sil’) 60
2EB8 — elektronskim ojacevalnikom zavor.
Opozoriinistatus sistema EPS: uporabla elektromotor za pomoé pri
6 v x x x x Opozorila varnosti sistema SteeringStatus. pozc porabl P P integer 0 0 0 0"*Ni opozoriia EPS"; ‘Okvara EPS nivo 2*'3""Preverjanje lucke EPS" | 61
obracaniuvolana
62 v * * * * |opozoriia vamosti sistema ESCEBDStateDisplay Stanje okvare sistema EBD: skraj$a zavorno pot in izboléa stabinost integer o o o 0N okvare’ T "Okvara’) 62
Opozorilo o okvari sistera CRBS pri zavorni stopalki zavorni sistem za
63 v * * * * Opozorila varnosti sistemna EV_AlertCRBS_FailureDisplay hibridna ali elektriéna vozila, ki omogoéa regenerativno ali trenjsko integer o o o '0""Ni okvare”, kvara’} 63
zaviranie
64 v v v x x| opozoriavarnosti sistema EsCBrakingFallurestatus Stanje okvare ESC/ESP: racunalniska tehnologia za zmanjsanje zdrsa | integer 0 0 0 {0"'Ni okvare"1"Okvara’) 64
65 v v v = x| opozoriavarnostisistema OilPressurewarning Stanje opozoriine lucke za nizek tiak olja integer 0 0 o {0"Ni opozorila tlaka olja"1"*Opozorilo tlaka olla’y 65
Opozorilo o tlaku ofja. Oznacue stanje stikala tlaka ol 0 = stikalo odprto,
66 v v v * * |opozorila varmosti sistema StatusOiPressureswitch kar pomeni normaino delovanje; 1= stikalo zaprto, kar pomeninapako ali | integer o 0 o {0"Ni opozorila tlaka olja’ 1" Opozorilo tlaka olla’y 66
nenormano stanie.
67 v * * * * |opozoriiavamosti sistema ParkFailure Stanje okvare poloZaja park’ pri samodejnem menjaniku integer o o o {0"Ni okvare parkiranja’ 1" Okvara parkiranja’} 67




#* ccs2 TC/SN‘)( ‘Vi [CCSN‘QAE; ice ev  |Kategorja podatkov Data Name (English Only) opis Data Type (English only) DataMinvalue |Data MaxValue Data Possible Value Mozen pomen vrednosti #
w (no
68 v B * * x Opozorila vamosti sistema BatteryHighLevelalert Indikator nizke ravni 12V baterjie integer o o o {£0°*Niv uporabi’,'1""Brez opozorila’'2"*Opozorilo”’5""Vrednost ni na voljo'} 68
Stanje napolnjenosti sprednje leve pnevmatike
e 1o sammo, Ko se volo C0"Pritsk je ustrezen in brez napake “Prenizek tak""5" Prenizek tlak in
69 v v x x x Opozorila varnosti sistemna StatuswheelStateFrontLeft P >€ posodo integer o o [01234567) napaka®"4""Predrta pnevmatika’'5"Predrta pnevmatika in napaka’,'6"“Predrta pnevmatika in | 69
premika. &e je bilo vozilo parkirano dije &asa, bo Se napre] prikazovalo stare Pr @
" prenizek tiak’7""Predrta pnevmatika, prenizek tiak in napaka’}
vrednosti tlaka v pnevmatikah, dokler ne zacne spet vozt
Stanje napolnjenosti sprednje desne pnevmatike
St 7 oo foka premetiah s posoGoDsamo, o s vorlo FO P usvezen n breznapeke renzektasn
70 v v x x x Opozorila varnosti sistemna StatuswheelStateFrontRight P >€ posodo integer o o [01234567) napaka®"4""Predrta pnevmatika’’'s""Predrta pnevmatika in napaka’’'6""Predrta pnevmatika in | 70
premika. &e Je bilo vozilo parkirano dije &asa, bo &e napre] prikazovalo stare Pr @
. prenizek tiak’ 7""Predrta pnevmatika, prenizek tiak in napaka’}
vrednosti tlaka v pnevmatikah, dokler ne zacne spet vozt
Stanje napolnjenosti zadnje leve pnevmatike
et :m Z:na d’mr akay Jnevma‘:wkah <o posodobi samo, Ko e voriio {0""Pritisk je strezen in brez napake’ 2" Prenizek tiak"'3""Prenizek tiak in
7 v v x x x Opozorila varnosti sistema StatuswheelStateRearLeft P °€ Posods integer o o [01234567) napaka®"4"*Predrta pnevmatika"s"*Predrta pnevmatika in napaka’'6"*Predrta pnevmatika in | 71
premika. &e Je bilo vozilo parkirano dije &asa, bo Se napre] prikazovalo stare @
" prenizek tiak’7""Predrta pnevmatika, prenizek tiak in napaka’}
vrednosti tlaka v pnevmatikah, dokler ne zacne spet vozt
Stanje napolnjenosti zadnje desne pnevmatike
St 7 oo foka prevmatian seposedobsamo, o sevorlo FO P usvezen n breznapeke renzektasn
72 v v x x x Opozorila varnosti sistemna StatuswheelStateRearRight P >€ posodo integer o o [01234567) napaka® 4""Predrta pnevmatika’’s' ‘Predrta pnevmatika in | 72
premika. &e Je bilo vozilo parkirano dije &asa, bo Se napre] prikazovalo stare Pr @
" prenizek tiak’7""Predrta pnevmatika, prenizek tiak in napaka’}
vrednosti tlaka v pnevmatikah, dokler ne zacne spet vozt
73 v i i * * Opozorila varnosti sistema StatusWneelTPMSTpmswarningLampRequest Stanje opozorilne lu¢ke TPMS integer o o o {"0""Lucka TPMS izklopliena”1""Lu¢ka TPMS vklopliena™ 73
74 v B * * x Opozorila vamosti sistema StateActivation Aktivacija opozorila o zapustitvivoznega pasu (LDW) integer 0 o (0123) {0°"Nina voljo" 1" *Aktiviranc""2"“Deaktiviranc”'3**Ni v uporabi’) 74
75 v B * x x Opozorila vamosti sistema BatteryLowLevelalert Stanje opozorila za nizek nivo 12V baterje integer o o o {£0""Nedosegljvo'1""Brez opozoriia’, ‘2" 0pozorilo’,'5""Ni v uporabi'y 75
76 v v v * x Opozorila vamosti sistema StatusBrakeLowFluidLevel Stanje nivoja zavorne tekotine integer o o o ledosegljvo’"1"Ni okvare zavornega sistema’,"2"Okvara zavornega sistema’) 76
Meritev tiaka v sprednj desni pnevmatiki
Sistem za nadzor tlaka v pnevmatikah se posodobi samo, ko se vozilo
7 v v x x x Informacije o vozilu StatuswheelPressureFrontRight P e posodo float 0 7620 0 Obmotie: 0 - 7620 Enota: mbar 7
premika, &e Je bilo vozilo parkirano dije &asa, bo Se napre] prikazovalo stare
vrednosti tlaka v pnevmatikah, dokler ne zacne spet vozt
Meritev tlaka v sprednji levi pnevmatiki
Sistem za nadzor tlaka v pnievmatikah se posodobi samo, ko se vozilo
78 v v x x x Informacije o vozilu StatuswheelPressureFrontLeft P e posedo float 0 7620 0 Obmotje: 0 - 7620 Enota: mbar 78
premika. &e Je bilo vozilo parkirano dije &asa, bo &e napre] prikazovalo stare
vrednosti tlaka v pnevmatikah, dokler ne zacne spet vozt
Meritev tiaka v zadnjih desnih pnevmatikah
Sistem za nadzor tlaka v pnevmatikah se posodobi samo, ko se vozilo
79 v v x x x Informacije o vozilu StatuswheelPressureRearRight P e posodo float 0 7620 0 Obmotje: 0 - 7620 Enota: mbar 79
premika. &e Je bilo vozilo parkirano dije &asa, bo &e napre] prikazovalo stare
vrednosti tlaka v pnevmatikah, dokler ne zacne spet vozt
Meritev tlaka v zadnjih levih pnevmatikah
Sistem za nadzor tlaka v pnevmatikah se posodobi samo, ko se vozilo
80 v v x x x Informacije o vozilu StatuswheelPressureRearLeft P e posedo float 0 7620 0 Obmotie: 0 - 7620 Enota: mbar 80
premika, &e je bilo vozilo parkirano dije &asa, bo Se napre] prikazovalo stare
vrednosti tlaka v pnevmatikah, dokler ne zacne spet vozt
Odcitavanje sistema za nadzor tiaka v pnevmatikah na sprednji osi
g
8 v v x B x Informacie o voziu StatuswheelPressureFrontaxie sistem za nadzor tlaka v pnevmatikan se posodobisamo, ko sevozlo g5 150 760 o Obmotje: 150 - 760 Enota: KPa 81
premika, &e je bilo vozilo parkirano dije &asa, bo &e napre] prikazovalo stare
vrednosti tlaka v pnevmatikah, dokler ne zacne spet vozt
Sistem za nadzor tiaka v pnevmatikah zadnje osi
Sistem za nadzor tiaka v pnevmatikah se posodobi samo, ko se vozilo .
82 v v x x x Informaciie o vozilu RearAxle ; P P float 150 760 o Obmogje: 150 - 760 Enota: KPa 82
premika. Ce e bilo vozio parkirano dije ¢asa, bo e napre] prikazovalo stare
vrednosti tlaka v pnevmatikah, dokler ne zagne spet vozit
83 v x x x x Informacie o vozilu WheelPressurestateFrontLeft Stanje tlaka v pnevmatikah za sprednje levo kolo integer o o on {"0""Tlak posodobljen’,"1"Tlak ni posodobljen”} 83
84 v’ * - * - Informacie o vozilu WheelPressurestateFrontRight Stanje tlaka v pnevmatikah za spredrje desno kolo integer o o o1 0" Tlak posodobljen’,'1""Tlakni posodoblien’} 84
85 v x x x x Informacie o vozilu WheelPressurestateRearLeft Stanje tlaka v pnevmatikah za zadnje levo kolo integer o o fon {'0""Tlak posodoblien","1"Tlak ni posodobljen’} 85
86 v x * * * Informacije o vozilu WheelPressurestateRearRight Stanje tlaka v pnevmatikah za zadnje desno kolo integer o o on {'0""Tlak posodobljen’,'1""Tlak ni posodobljen’} 86
87 v v v x ® Informacie o vozilu RearFoglightsstatus Status zadnjin meglenk integer o o o1 0""Zadnja meglenka izkiopljena’,"1""Zadnja meglenka vkiopljena’} &7
88 v v 4 * * Informacije o vozilu LightningExternalDRL. Status dnevnih Iui integer o o o1 {'0""Dnevne lugi niso zahtevane','1""Dnevne lu¢i zahtevane'} 88
89 v v v B B Informacie o vozilu PositionLightsStatus status poziciskin luci integer o o o1 0""Poziciske lui izkiopljene’,"1"Poziciske Iui vkiopliene’} 8
90 v v B x ® Informacie o vozilu LightningHighBeam status dolgih Iuci integer o o o1 0""Dolge I niso zahtevane'"1""Dolge Iuici zahtevane'} %0
o v’ v v’ * - Informacie o vozilu LightningFrontFogLight Status sprednjin meglenk integer o o o1 0""Sprednje meglenke niso zahtevane'"1"Sprednje meglenke zahtevane'} a1
Stanje opozorinih Iugi - roéno ali samodejno (na primer med zasiinim
92 v x x x x Informacie o vozilu LightingwarningLightsstatus Zawla m:m] ino (na pr integer o o o1 ('0""Opozoriine lucke izklopliene",'1""Opozoriine lucke vkiopliene'} 92
93 v * * * * Informacije o vozilu BrakeLampstatus Stanje zavorne Iuci - roéno ali samodejno (na primer med zaviranjem v sili |integer o o 01 {"0""Zavorna lu¢ka izklopljena”,"1"*Zavorna lucka vklopliena} 93
0""Leviin desni smernik izklopljen"1""Levi smernik vklopljen, desni smernik izklopljen
94 v x x * x Informacije o vozilu LightningFlashingindicator Stanje smernih utripalk integer o o 01237] smernik izkloplien, desni smernik vkloplien®,"3""Levi smernik izklopljen, desni smernik 94
\kloplien”’7"Ni na volio'
o5 v v v x x Informacie o voziu LightningLowBeam Stanje zahteve za zasentene luci integer 0 o o1 0°"Prikaz kratkih Iugi ni zahtevan’"1"*Prikaz kratkin Iui zahtevan'y 95
Temperatura hiadiine tekocine motorja za motor z notranjim
% v v v x x Informacije o vozilu EngineCoolantTemp P otor: v float 40 24 0 Obmotje: -40-214 Enota:* C %
2qorevaniem (ni na volio za elektricna vozila)
0""Polozaj okna neveljaven’1""PoloZaj okna 0 (zaprt)"2""Sektor okna OT''3""Polozaj okna
o7 N * x x x Informacie o voziu sunroofPosition Poloza) strednega okna integer 0 o (011011121314152345,67| . 2eKtor okna12'/5PoloZa okna 2'/6 Sektor okna 2577 Poloza) okna 376" Sektor okna) o,
34''9""Polozaj okna 410" "Sektor okna 45""11""PoloZaj okna 5°12""Sektor okna 56'15""Poloza]
okna 6", "14""Sektor okna 67'15""Polozaj okna 7'}
Vrednost zunanje temperature, prikazana na instrumentni plosci.
98 M v M * * Informacie o vozilu ExternalTempDisplayvalue Opomba: dokler i pridobliena veljavna vrednost, bo prikazano ‘FFh'. Glede |float 40 140 0 Obseg: -40-140 Enota: (C ali °F glede na izbiro) 98
na pogoje uporabe se lahko raziikuje od dejanske zunanje temperature.
99 v v v x B Informacie o vozilu ExternalTempDisplayUnit Enota za prikaz zunanje temperature integer o o o {'0""Nadin prikaza °C'/1""Nacin prikaza °F'} 99
00 * * v * * Informacije o vozilu HVACEVStatusofaC Status vklopa/izkiopa klimatske naprave integer o o o1 {'0""1ZKLOPLIENO""1""VKLOPLJENO"} 100
101 x x v x x Informacie o vozilu EV_HeaterStatus Status vklopa / izklopa grelnika, integer o [ on {'0""IZKLOPLJENO",""'VKLOPLJENO'} 101
Temperatura levega kimatskega obmotja HVAC (ogrevarje, ) .
102 v M * x x Informaciie o vozilu HVAC_Temperature P 9 g & (ogrevany float 0 1275 0 Obmogje: 0-1275 enote:* C 102

prezracevanie in kiimatizaciial.




#* ccs2 TC/SN‘: ‘Vi [CCS'::‘V‘E; ice ev  |Kategorja podatkov Data Name (English Only) opis Data Type (English only) DataMinvalue |Data MaxValue Data Possible Value Mozen pomen vrednosti #
w (no
Trenutna temperatura ogrevanja, prezracevanja in Kimatizacie (HVAC) v
103 v x x v v Informacije o vozilu HVACTemperatureCabinCurrentvalue oo P grevana.pr J e VAV g ot 40 60 0 Obmotie: - 40 - 60 enot:* C 103
104 v B * * x Informacie o voziu HVAC_FanBlowerMotorstatus Stanje ventiatorja HVAC (ogrevanje, prezracevanje in Klimatizacial. integer 0 o o1 {0"*Motor ventilatorja izklopljen’,"1"*Motor ventilatorja vkioplien'} 104
Stopnje hitrosti ventilatorja sistema HVAC (ogrevanje, prezracevanje in C0"Brez prikaza!, ' Stopria 1172/ Stopnja 2173 Stopra 3'4™Stoprja 475 Stopnja
105 v x x x x Informacije o vozilu ICE_HVAC_DisplayClimBlowerLevel khm"a :IZEG o U grevanje, pi U integer o 0 [01,101112,1314,15.2.3,45,67| 576" "Stopnja 6'7"'Stopnja 7''8"'Stopnja 89" "Stopnja 9""10""Stopnja 10" 11"Stopnja 105
v 1712 "Stopnja 1215 "Stopnja 15",'14"'Stopnja 14"15""Ventilator izkiopljen’}
106 v * * * * Informacije o vozilu ICE_HVAC _DisplayClimForcedRecy Stanje recirkulacije zraka HVAC (ogrevanje, prezracevanje in klimatizacija). |integer o o 012 {'0""Brez prikaza',"1""Recirkulacija vklopljena”,"2"'Recirkulacija izklopljena"} 106
Stanje samodejne recirkulacije zraka HVAC (ogrevanje, prezratevanje in (0" *Vrednost ni na voljo", 1""Samodejna recirkulacija ni v teku’,"2""Samodejna recirkulacija v
107 v x M x x Informaciie o vozilu HVAC_RecycingAutoDisplay v ! v (ogrevanje, p v integer 0 o [0123] o b . v s i 107
teku™"3""Ni v uporabi')
(0"*Predhodno hiajenje/ogrevanje 3 niv
108 v x x v v Informacie o vozilu PresoakActivationstatus Daljinsko aktiviranje kimatske naprave integer o o 0123 N y enie/arevan) g - 108
teku”"2""Predhodno hiajenje/ogrevanje v teku'3"*Ni na voljo}
0" "Parkiranje - P'1""Vzvratno - R'"2""Prosti tek - N'/’3""Voznja - D''4"'Rocni nacin - M''5™"
00 . N . N . Informacie o vorils CenrBoxAtoLeverPostion Polozel prastavne rocice menjaika teger o N (01101112.131415,2:345,67| 7K@ Prestaval,’s''Ds-Drive Sport''7"*Potrjena pozicia rotice (brez signala stikala)' '8 100
(zavora)'’9" Niv uporabi’,10""Ni v Uporabi® 11"Ni v Uporabi’ 12"'Ni v uporabi' 15" "Ni v
Uporabi"14"*Ni v uporabi’15"Ni na volio"
(0" "zKloplienc” 1" P-Parkiranje’, 2" R-Vzvratno" 3" "N-Prosti tek’'4""D-Voznja','s"'s-Sportni
natin'6""L-nizka prestava',7"'B-Zaviranje’ /8" prestava''9""2 prestava’10"'3,
prestava’T1""4 prestava',12"'5, prestava’,15'"6. prestava’"14"'7. prestava’,"15"'8.
prestava’16'9. prestava’,17'10. prestava’,"18"“Niv Uporabi'19""Niv Uporabi’ 20" "Ro¢na 1
prestava’, '21"'Roéna 2. prestava’,22'Roéna 3 prestava’,'25"'Roéna 4. prestava’, 24"'Roéna 5.
o v’ * - * - Informacie o vozilu GearBoxAutomaticRangeindication Prestava all nacin menjalnika, ki trenutno deluje integer o o [0110,111215,14151617181¢| prestava’ 25" Rocna 6. prestava’'26"'Rocna 7. prestava’,'27"'Rocna 8. prestava',28""Rocna 9. | 110
prestava’29""Rocna 10. prestava’’30"'Niv uporabi’’31""Niv uporabi’ 32" 'Samodejno 1
prestava’'35""samodejno 2 prestava’,'34"" 3 prestava’’35"" 0 4
prestava’'36'"5amodejno 5. prestava’, modejno 6 prestava jno 7.
prestava’39""'5amodejno 8. prestava’, "40"'Samodejno 9. prestava’’41 10 10.
prestava’42""Niv uporabi’'43'-"63""Ni v uporabi’y
m v x x x x Informacie o vozilu ePedalModeDisplayRequest Stanje nacina e-pedal integer o o o1 {'0""Brez prikaza","1""ePedal natin vkioplien"} m
Natin 7/8""Natin 8=OFF-ROAD/GRAVEL''9""Nacin
n2 v x x x x Informaciie o voziu DriveModestate Nacinvoznje integer o o [0110111215,14151617181¢ Nacin TI=VLEKAY n2
CESTE/KAMENJE", "15""Nacin 15=EXTREM'"14""Natin 14=PERFO" 15" "Nacin
15=VITAMIN Natin 18
207217
267727 Natin 27" " "Nacin 30
Temperatura zraka motorja v sesalnem kolektorju (sistem za dovod zraka
vmotor).
Nekateri podatki s lahko izkiopljeni ali nezanesijw, ker senzor ni deloval ¢ .
3 v x x x x Informacie o vozilu EngineAirTemperature P Pl U integer 40 86 o Obmotje: - 40 - 86 Enota:* C 3
praviino ali 5o bili pogoji nenavadni, ko 5o bill podatki zbrani Za Nissan
Qashaai (J12) vemo, da je -40 °C privzeta vrednost, ki se prikaze, ko pride do
napake.
M v x x x x Informacie o voziu CrashairbagPassengerinhibition Stanje deaktivacije sovoznikove zratne blazine integer o o o {£0""Sovoznikov AIRBAG aktiven’,1""Sovoznikov AIRBAG onemogoten’) T
{0""Polozaj okna neveljaven’,"1"*Okno popolnoma zaprto (blokada strojne ali programske
‘Okno v vmesnern poloZaju (zgormji poloZaj od
s v x B B x Informacie o voziu WindowsFrontLeftPosition Trenutni polozaj sprednjega levega stekia integer 0 0 (01234567] “Okno v vmesnem poloZaju (privzeto ali nizje| 115
od polozaja RCU)'"6"*0kno popainoma odprto (programska blokada)','7"“Okno popolnoma
odprto (strojna blokada)’}
0""Polozaj okna neveljaven’1""Okno popalnoma zaprto (blokada strojne all programske
opreme)’'2""Polozaj kratkega spusta okna'’3""Okno v vmesnem poloZaju (zgornji poloZaj od
e M * * * * Informacie o vozilu WindowsFrontRightPosition Trenutni polozaj sprednjega desnega stekla integer o o 101234567] poloZaja RCU)'""4" "Polozaj spuscanja okna RCU"'5""Okno v vmesnem polozaju (privzeto alinizje| 116
od polozaja RCU''6""Okno popalnoma odprto (programska blokada)''7""Okno popoinoma
odprto (strojna blokada)s
{0"*Polozaj okna neveljaven’,"1"*Okno popolnoma zaprto (blokada strojne ali programske
opreme)’2"Polozal kratkega spusta okna”’3""Okno v vmesnem poloZaju (zgormji poloZaj od
g v x x * x Informacie o voziu WindowsRearRightPosition Trenutni poloZaj zadnjega desnega stekia integer 0 o (01234567] polozaja RCU)''4"Poloza) spustanja okna RCU"'5""Okno v vmesnem poloZaju (privzeto ali nizje| 117
od polozaja RCU)""6"*0kno popainoma odprto (programska blokada)''7"“Okno popolnoma
odprto (strojna blokada)’}
e v x x x x Informacije o vozilu StatuslgnitionSwitchPosition Stanje stikala za zagon vozila integer o o o1 {'0""Niv polozaju za zagon',1""V polozaju zagona'} g
e v’ * - * - Informacie o vozilu DoorsDriverLocked Stanje zaklenjenosti voznikovih vrat. integer o o o1 0""Voznikova vrata odkienjena’1"Voznikova vrata zaklenjena'y o
120 v’ * - * - Informacie o vozilu DoorsPassengerLocked Stanje zaklenjenosti sovoznikovi vrat integer o o o1 0""Sovoznikova vrata odklenjena’ 1" "Sovoznikova vrata zaklenjena') 120
2 v x x x x Informacie o vozilu DoorsRearRightLocked Stanje zaklenjenosti zadnjin desnin vrat integer o [ on {'0"'Zadnja desna vrata odklenjena’1""Zadnja desna vrata zaklenjena'y 121
122 v’ * - * - Informacie o vozilu DoorsRearLeftLocked Stanje zaklenjenosti zadnjin levin vrat integer o o o1 0""Zadnja leva vrata odklenjena’1"'Zadnja leva vrata zakienjena'} 122
= v’ * - * - Informacie o vozilu DoorsBackLocked stanje kjucavnice zadnjin vrat integer o o o1 0""Zadnja vrata so odklenjena’,'1""Zadnja vrata so zaklenjena'y 123
0""Polozaj okna neveljaven’1""Okno popalnoma zaprto (blokada strojne all programske
opreme)’'2""Polozaj kratkega spusta okna’’3""Okno v vmesnem poloZaju (zgornji poloZaj od
124 M * * * * Informacie o vozilu WwindowsRearLeftPosition Trenutni polozaj levega zadnjega stekla integer o 0 101234567] polozaja RCU)'"'4" "Polozaj spuscanja okna RCU''S""Okno v vmesnem polozaju (privzeto ali nizje| 124
od polozaja RCU''6""Okno popalnoma odprto (programska blokada)'"'7""Okno popoinoma
odprto (strojna blokada)s
125 v x B x x [informacie o voziu ESCBrakingPedallnformation Pritisk na zavorni pedal integer 0 0 (01234567] CO°NIv uporabi1'“Zavorni pedal ) pritisnjen'2*"Zavorni pedal pritisjen’3"/Ni v |2
uporabi"4""Zavorni pedal potrjeno pritisnjen’,’s"'Niv uporabi’6""Ni v uporabi,'7"Ni na voljo}
{0"*sprednji brisalci v mirovanju’,"'spredni brisalci prisino zaustavient’s4""ni na
26 M v M * * Informacie o vozilu v stanje brisalca sprednjega stekia integer o o 101467) voljo",'6""zahtevan pocasni natin delovanja brisalcev’7"*zahtevan hitri nacin delovanja 126
brisalcev’)
0" "IzKiopljeno’, 1" Prekinjeno all samodeno’ 2" 'Nizka hitrost’"s""Visoka
127 v N « * x|informacie o voziu Frontwiperswitchstatus Hitrost brisalca vetrobranskega stekia integer o o 1012545671 C0*12Koplieno’. T Prekin emods) - ; 127
hitrost""4""Meala"’5""Ni v uporabi’6"'Niv uporabi"”7""Ni v uporabi’
0" "sprednji brisalec ustavijen’, 1"’ nizka hitrost aktivna’,'2"visoka hitrost aktivna’,
128 v B * x * Informacie o voziu WipingFrontDuration Hitrost brisalcev sprednjega stekla integer o o [0123] \</ol|o")p v 8 128
129 v B * * x Informacie o voziu StatusDoorDriver Status voznikovih vrat integer 0 o (012) {0"*Vrednost ni na voljo""1""Voznikova vrata zaprta', 2" Voznikova vrata odprta’} 129
30 v B * * x Informacie o voziu statusDoorRearLeft Status zadnjin levin vrat integer 0 o (012) {0"*Vrednost ni na voljo""1""Zadnja leva vrata zaprta’”2"*Zadnja leva vrata odprta’} 130
3 v B * x x Informacie o voziu StatusDoorRearRight Status zadnjin desnin vrat integer 0 o (012) {0"*Vrednost ni na voljo""1""Zadnja desna vrata zaprta’'2"*Zadnja desna vrata odprta’) 131
132 v B * x x Informacie o voziu StatusDoorTailGate Status wrat prtjaznika integer 0 o (012) {0"*vrednost ni na voljo""1""Vrata prtjaznika so zaprta'2""Vrata prtjanika so odprta’) 32
33 v B * x x Informacie o voziu StatusDoorFrontLeft Status sprednjin levin vrat integer 0 o (012) {0"*Vrednost ni na voljo""1""Vrata zaprta’,'2""Vrata odprta’} 33
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134 v B x x * Informacije o vozilu StatusDoorPassenger Status vrat na sovoznikovi strani integer o o 10121 0""Vrednost ni na voljo”"1""Sovoznikova rata zaprta’'2""Sovoznikova vrata odprta’} 134

135 v B x x * Informacije o vozilu StatusDoorFrontRight Status odprtja/zaprtja sprednjih desnih vrat na instrumentni plosci integer 0 o [012] £0"*Vrednost ni na voljo”"1""Vrata zaprta’,'2""Vrata odprta’} 35




